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协作机器人-示教界面连接指导说明

版本 更新日期 更新内容

V1.0 2024.05.30 初版

朝 洪 机 器 人

DG
CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T



1 目 录

目录

第一章 无线路由器设置 ............................................................................................................................ 2
第二章 登陆设置 ........................................................................................................................................ 7

朝 洪 机 器 人

DG
CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T

DG
CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
TDG

CH
RO
BO
T



1 前 言

前 言

本指导说明介绍 C H 协作机器人如何通过路由器连接到示教界面的操作流程

及 注意事项。指导技术人员使用不同硬件连接方式完成示教界面的登录。
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2 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

第一章 无线路由器设置

1.1 把路由器 WAN 口和机器人示教界面网口连接起来，然后连接无线

网。

1.2 打开浏览器输入 192.168.1.1，点击进去路由器设置界面。

1.3 进入路由器设置界面以后先设置管理员密码，点击确定。
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3 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

1.4 点击确定以后，会进入上网设置，此时可点击跳过WAN 口检测。

1.5 跳过WAN 口检测后，需要设置WIFI密码，设置一个能记的住的

密码。
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4 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

1.6 设置完毕以后需要输入设置的密码重新连接WiFi。

1.7 重新连接WIFI 以后，再次输入 192.168.1.1可以进入无线网设置界

面，点击路由设置。
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5 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

1.8 进入路由设置以后，选择上网设置。
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6 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

1.9 选择上网设置以后，找到WAN 口设置，设置一个固定WAN 口（需

要把和机器人连接的网口设置为WAN 口）。

1.10 同样在上网设置里面找到基本设置，在基本设置里面把上网方式

改为固定 IP地址，设置的网段需要和机器人在同一个网段。
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7 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

第二章 登录设置

2.1 使用无线连接时，WLAN 无线 IP 属性设置为自动获取 IP 地址

即可。

2.2 网页登录，推荐使用谷歌浏览器，输入访问地址 192.168.58.2。

2.3 输入用户名：admin；密码：123 点击登录即可。
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8 机器人无线路由器示教界面连接指导说明

2.4 输入登录完成后界面如下图所示，详细使用参考《用户手册》。

2.5、如果按照正确的方式进行了链接，还无法登录，请先用电脑进行

网络状态检测，ping： 192.168.58.2，正常状态如下图所示。
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